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新しい時代へ、ようこそ

当社のカスタマイズソリューションについて、
ぜひご覧ください。
コンサルティングやデモのご予約は、
今すぐ専門スタッフまでお問い合わせください。
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Diana 7 仕様 コントロールボックス

可搬重量 7 kg

保護等級 IP 50

作業半径 923 mm

自由度 7

繰り返し精度 ± 0.05 mm

ロボット重量 28 kg

ベース直径 ∅  190 mm

エンドツール接続 ISO 9409

プログラミング言語 C++, Python, Lua

TCP最大速度 2.4 m/s

動作温度 0 to 50 °C

動作湿度 90 % RH （結露なきこと）

安全規格 EN ISO 12100:2010

EN 60204-1:2018

EN ISO 13849-1:2023 PL d/Cat.3

EN ISO 10218-1:2011

関節仕様 可動範囲 最大速度

関節 1
関節 2
関節 3
関節 4
関節 5
関節 6
関節 7

-179° to 179°

-90° to 90°

-179° to 179°

0° to 175°

-179° to 179°

-179° to 179°

-179° to 179°

180 °/s

180 °/s

210 °/s

210 °/s

270 °/s

270 °/s

270 °/s

本体～ボックス間ケーブル長 5.0 m

電源ケーブル長 3.0 m

電源

サイズ

I/Oポート

110 V ~240 VAC, 50/60 Hz 

483 mm × 377 mm × 192 mm

重量 16 kg

デジタル入力 16 / デジタル出力 16
アナログ入力 2 / アナログ出力 2

I/O電源 24 V / 2.5 A

仕様軽量
ロボティクスと
マルチセンサリー
技術の融合

Say hello
to a new era
新しい時代へ、ようこそ

軽量ロボティクスとマルチセンサリー技術の融合

Diana 7 は、最先端の軽量ロボットであり、7 自由度と全 

7軸に統合されたトルクセンサーを備え、高い操作性と感

度を実現しています。繰り返し精度は ±0.05 mm、可搬重

量7 kg、リーチ 923 mm、そして 0.5 N の精密な力制御に

より、複雑で繊細な産業用途にも卓越した精度で対応でき

るよう設計されています。

IP50 等級と高度なモーション制御を備えた Diana 7 は、

過酷で限られた作業環境においても信頼性の高いパフォー

マンスを発揮します。その結果、民生電子機器分野におけ

る精密な電子部品の組立から、自動車産業における中負荷

作業まで、さまざまな業界で優れた汎用性を提供します。

この汎用性は研究分野にも広がっており、製薬分野から先

進的なAIおよびロボティクス研究まで、学術および産業の

幅広い用途で活用されています。ソフトウェアインター

フェースである FCI (Franka Control Inte�ace) によ

り、研究者は抽象化されたソフトウェア層やフィルターを

介さずに、ロボットの制御アルゴリズムへ直接アクセスす

ることが可能です。

直感的

ユーザーフレンドリーなグラフィ
カルインターフェースと高度なハ
ンドガイディング機能により、迅
速かつ直感的なプログラミングを
実現します。

安全

高感度なトルク制御、仮想境界機
能、安全性を重視した設計によ
り、安全な運用を実現します。

高い操作性

高い操作性、精度、力制御、そし
て高可搬重量により、多様な産業
用途に対応可能です。


