
Thor series
 

 
強力な汎用性を
体験してください。



スケーラビリティを
考慮して設計されています

 
 

 
 
 

3  20
kg payload

600 - 1,700
mm reach

0.1 - 0.03
mm repeatability

1.8 - 3.7
m/s speed

スケーラブルな性能を実現するよう設計された Thor シ
リーズは、3kg、7kg、12kg、20kgの可搬重量オプ
ションを提供し、多様な産業ニーズに対応します。その
汎用性により、精密作業から重作業まで優れたパフォー
マンスを発揮します。

標準化された使いやすいインターフェースにより、ユー
ザーは異なるソフトウェアに適応することなく、シリー
ズ内のさまざまなロボットを簡単に統合できます。
各ロボットは安全な衝突検知機能を備え、グラフィカル
プログラミングに対応し、迅速な導入を可能にします。



Thor 3

Thor 7

スムーズに
拡張可能

Thor 12

Thor 20

3 kg
payload

7 kg
payload

7 kg
payload

600 mm
reach

900 mm
reach

900 mm
reach

± 0.03 mm
repeatability

± 0.03 mm
repeatability

± 0.03 mm
repeatability

1.8 m/s
speed

2.5 m/s 
speed

3.1 m/s
speed

12 kg
payload

20 kg
payload

1,300 mm
reach

1,700 mm
reach

± 0.05 mm
repeatability

± 0.1 mm
repeatability

3.7 m/s
speed

2.8 m/s
speed

繰り返し精度 ±0.03mm、600mm で 3 kg の可搬能力を備えた Thor 3 は、
精密な軽作業の組立タスクに最適です。ベース直径わずか ∅143 mm のコン
パクト設計に加え、360° の動作範囲を備えており、限られたスペースや狭
い作業環境でも最大限の作業範囲を確保します。

Thor 7 は、堅牢性と高い操作性を兼ね備え、可搬重量 7 kg、リーチ 900 mm
を実現しています。中程度の負荷を伴う幅広いアプリケーションに最適です。
最大 3.1 m/s という優れた速度に達しながらも、±0.03 mm の高い繰り返し精
度を維持します。

より高い操作性が求められる場合、Thor 7 はアップグレードが可能です。力
制御対応の Thor 7 Pro は、高度な関節トルクセンサーを搭載し、0.5 N の相
対精度で精密な力検知を実現します。Thor 7 と同様に、可搬重量 7 kg、
リーチ 900 mm を提供します。さらに、複数の駆動モード、精密な位置制
御、直感的なハンドガイドによるティーチング機能にも対応しています。

Thor 7 Pro

より高い能力と広い可動範囲を備えた中負荷ロボットを必要とする場合、
Thor 12 が最適な選択です。リーチ 1,300 mm、可搬重量 12 kg を備え、重
めの組立作業、マシンテンディング、マテリアルハンドリングに優れた性能
を発揮します。中負荷と高負荷ロボットの間を埋める存在として、優れたパ
ワー、±0.05 mm の繰り返し精度、3.7 m/s の速度、そしてコンパクトな設
置面積を兼ね備えています。

Thor 20 は重作業を実行するために設計されています。最大可搬
重量20kg、最大リーチ 1,700 mm を備え、ローディング／アン
ローディング、ハンドリング、パレタイジングなどの作業に最適
です。堅牢な設計に加え、IP54 等級のリスト部を備えており、過
酷な環境でも信頼性の高いパフォーマンスを発揮します。その高
い堅牢性にもかかわらず、最大 2.8 m/s の優れた速度を実現して
います。



Thor 3 Thor 7 Thor 7 Pro Thor 12 Thor 20
負荷

作業半径

3 kg 7 kg 7 kg 12 kg 20 kg

600 mm 900 mm 900 mm 1,300 mm 1,700 mm

自由度 6 6 6 6 6

繰り返し精度

ロボット重量

TCP 最大速度

± 0.03 mm ± 0.03 mm ± 0.03 mm ± 0.05 mm ± 0.1 mm

14 kg 32 kg 38 kg 35 kg 72 kg

1.8 m/s 3.1 m/s 2.5 m/s 3.7 m/s 2.8 m/s

動作温度 0 to 50 °C 0 to 50 °C 0 to 50 °C 0 to 50 °C 0 to 50 °C

関節仕様 可動範囲最大速度      

関節 1
関節 2 
関節 3 
関節 4 
関節 5 

関節 6

180°/s

180°/s

360°/s

400°/s

400°/s

400°/s

-179° to 179°

-179° to 179°

-160° to 160°

-360° to 360°

-360° to 360°

-360° to 360°

240°/s

240°/s

250°/s

325°/s

440°/s

440°/s

-360° to 360°

-179° to 179°

-165° to 165°

-360° to 360°

-360° to 360°

-360° to 360°

180°/s

180°/s

180°/s

320°/s

320°/s

320°/s

-360° to 360°

-179° to 179°

-160° to 160°

-360° to 360°

-360° to 360°

-360° to 360°

200°/s

150°/s

215°/s

325°/s

410°/s

440°/s

-360° to 360°

-179° to 179°

-170° to 170°

-360° to 360°

-360° to 360°

-360° to 360°

120°/s

120°/s

150°/s

210°/s

210°/s

210°/s

-360° to 360°

-180° to 180°

-170° to 170°

-360° to 360°

-360° to 360°

-360° to 360°

– 2 DI, 2 DO, 2 AI, 

12V/24V 電源供給, 

ModBus-RTU 

通信（マスターのみ）

– 2 DI, 2 DO, 2 AI, 

12V/24V 電源供給, 

ModBus-RTU 

通信（マスターのみ）

2 DI, 2 DO, 2 AI, 

12V/24V 電源供給,  

ModBus-RTU 

通信（マスターのみ）

保護等級 (IP) IP20 IP54 IP54 IP54 IP54

Programming 
method

 

which enables easy integration in smart factory systems.

その他多数の分野

モデル RCB2.1.1T-0.3KW CB-FS-3.2T-0.6KW CB-FS-3.2T-0.6KW CB-FS-3.2T-0.6KW CB-FS-3.2T-1KW

サイズ 563 mm × 414 mm ×  

192 mm 

483 mm × 377 mm ×  

192 mm 

483 mm × 377 mm ×  

192 mm 

483 mm × 377 mm ×  

192 mm 

483 mm × 377 mm ×  

192 mm 

重量

電源

ユニバーサル I/O

20 kg 16 kg 16 kg 16 kg 16 kg

200V-240VAC 50Hz/60Hz 110V-240VAC 50Hz/60Hz 110V-240VAC 50Hz/60Hz 110V-240VAC 50Hz/60Hz 110V-240VAC 50Hz/60Hz

Standard  

Optional 1  

Optional 2

16 DI/16 DO/2 AI/2 AO 

32 DI/32 DO/2 AI/2 AO 

48 DI/48 DO/2 AI/2 AO

16 DI/16 DO/2 AI/2 AO 

32 DI/32 DO/2 AI/2 AO 

48 DI/48 DO/2 AI/2 AO

16 DI/16 DO/2 AI/2 AO 

32 DI/32 DO/2 AI/2 AO 

48 DI/48 DO/2 AI/2 AO

16 DI/16 DO/2 AI/2 AO 

32 DI/32 DO/2 AI/2 AO 

48 DI/48 DO/2 AI/2 AO

16 DI/16 DO/2 AI/2 AO 

32 DI/32 DO/2 AI/2 AO 

48 DI/48 DO/2 AI/2 AO

Thor 3 Thor 7 Thor 7 Pro Thor 12 Thor 20
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あらゆる場面に、
最適なロボットを

あらゆる業界に
最適な選択肢

組立、品質検査、ディスペンシング、マシンテン
ディング、マテリアルハンドリングなど、多様な産
業用途向けに設計された Thor シリーズは、可搬重
量、リーチ、精度の異なるロボットをラインアップ
しています。
各モデルは特定の用途に特化しながらも、あらゆる
産業分野において高い汎用性を発揮します。

自動車産業

コンピュータ、
民生電子機器および通信分野

プラスチックおよびポリマー分野

その他多数の
分野

製造および加工 医療および化粧品分野

仕様

主な技術データ一覧

可動範囲最大速度 可動範囲最大速度 可動範囲最大速度 可動範囲最大速度

エンドエフェクタ
電気インターフェース



agile-robots.com/contact

Agile Robots SE
Plinganserstr. 134, 81369 Munich, Germany
Commercial Register Munich: HRB 292066
VAT ID: DE 314 299 865
www.agile-robots.com 

Specifications are subject to change without notice. This document is for informational purposes only 
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当社のカスタマイズソリューションについて、
ぜひ詳しくご覧ください。

専門スタッフまでお問い合わせいただき、
コンサルティングやデモのご予約を承っております。


