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グラフィカルプログラミング、スクリプトプログラミング、 API プログラミング 

ソフトウェア·プログラミング

軽量・コンパクト設計（狭いスペースに適応）、エンドエフェクタ用の豊富なインターフェース、力覚制御・安全性に優れた設計 

設計上の特長

機械仕様・性能
自由度 7

TCP最大速度 2.3 m/s

繰り返し位置決め精度 ±0.05 mm

力制御精度 約0.5 N 
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電源入力 制御周波数

通信方式

電気仕様·通信

1000 HzAC 110 ~ 240V、50/60Hz

TCP/IP、Modbus-TCP、RS232 、Modbus-RTU (マスターのみ)

標準 オプション

その他

I/O インターフェースt

32 DI / 32 DO、48 DI / 48 DO 16 DI / 16 DO、2 AI / 2 AO 

12V / 24V電源出力、 ツールI/O対応 

重量 サイズ

動作温度 ケーブル長

コントロールボックス

483 × 377 × 192 mm約16 kg

3 m0～50 ℃

湿度 最大90% ( 結露なし)

ポート ケーブル長

ディスプレイ

ティーチペンダント

8 mUSB 2.0

12.1 インチ TFT タッチスクリーン    解像度：1280 × 800 

操作機能 非常停止スイッチ、モード切替キー、3段階イネーブルボタン、カスタマイズ可能ボタン

主な特長
• 高精度トルクセンサー内蔵 • 高応答の力制御・衝突検知 
• 複雑な作業シナリオに対応 • **7自由度（冗長設計）**による高い柔軟性 

高精度インテリジェント力制御ロボット 

基本情報
製品名
Diana3 (Agile Robots製 協働ロボット)

最大可搬重量
 3 kg 

保護等級
IP54 

最大作業半径
772 mm 

機械仕様・性能
自由度 7

TCP最大速度 2.3 m/s

繰り返し位置決め精度 ±0.05 mm

力制御精度 約0.5 N 


